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FIG. 2 
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DETECTION RESULT WITH OBJECT 
IMAGE POSITION ALREADY KNOWN 



-S5 



-S6 



S15 — 



CHANGE IMAGE 
PROCESSING 
PARAMETER 




OUTPUT POSITION DETECTION 
ERROR, IMAGE PROCESSING 
PARAMETER AND PROCESSING TIME 

I 



-S11 



( END ) 



3/10 



CO 

CD 



> o o 

• o o 

, O o 

» o o 

o o o 



ooooooooooooooooooo 

OOOOOOOOOOOOOOOOOOO 



oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
o o o o o 




o o o 

o o 

o o 

o o 

o o o o 



o o o o oko^o^o'oto o o o o 
oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
oooooooooooooo 
ooooooooooooo 



o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 



o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 

o o 



o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 

o o o 



4/10 



co co 

to lo lo lo o 



wto^u2«5!2000000000 

S S S § 8 



n co n co 

LO O 



■"vf "tf" "^f ■ 



o o o g 



LO LO LO 
CO CO CO 

LOlOlOUOLOOOOOOLOLOLn 
concococo^-^'t't't^N'T 



LO LO LO I 

lo m lo g g 1 
rt- to in 




o o LO uo LO 

CD O LO LO LO O — 

t- -i— -i— -i— t— CM 04 

LO LO LO 



>- 



5/10 



CD 

u; 



OOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOO 
OOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOO 
OOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOOO 

ooooooooooooooooooooooooo 
ooooooooooooooooooooooooo 

q CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD CD 

O O O O O O O O ^ ^ O / o 



'S^oio^lo oooooooooooo 



ooooooooooooo 



O O O O O O O Ovg^O^Opg 
S^ci^^^SS 

CD CD CD CD CD CD CD o'g^O^O^g^O OOOOOOOOOOOO 
CD CD CD CD CD CD CD O^^O ;0 ^ CD ^Jj, J' 



CDCDCDCDCDCDCDCDCDCDCDCD 

ooooooooo 
ooooooooo 
ooooooooo 

CD CD CD CD CD CD CD CD CD 




s ooooooooooooo 
s o oooooooooooo 

CD CD CD CD CD CD CD 

oooooooooooooooo o.o o o o o o o o 
ooooooooooooooooooooooooo 
ooooooooooooooooooooooooo 
ooooooooooooooooooooooooo 
ooooooooooooooooooooooooo 



6/10 



o l 
o • 



CO 

CD 



T 



HJj=D 
S < LU 

< S x: 
oc tr o 

<ODC 
Q. u_ < 

LU t= O 
O CO 1— 

O O I- 
tr a. o 

Q- LU LLJ 



is 

•51- 

O ac 
■< 2: 

!§ 

f— oc 

LU => 

CO o 



o < 

■ - CO 

I — 

CD 2 
< O 
H p 
09 - 

go 
uj o 
cp z 
Q-O 

II 

"im 

UJ CO 



O ui 

P cc 

O LU 

"J DC 

3 CO 

.Si 

CO LU 

O O 
q_ z: 



CO 

LO 
CM 
CO 



7/10 




8/10 



FIG. 7 
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